Dokumentacja techniczna

NKP-2

Wersja dokumentu: NKP-2-man-pl
Data ostatniej modyfikacji: 2017-02-16




Spis tresci

I POASUIMOWANIC. .....ccciuiieeiiieeiiiee ettt e ettt e et e e et e e stveeeeaeeeeebeeessseeesseeasaeesnsseesnsseeassseesssaeeasssasseesanssseeaeeannses

2 Podlaczenie 0raz dane teChNICZNE. .........coouiiiiiiiiiiiiieiieee ettt ettt et e e naeeas
2.1Elementy plytki druKOWANE].......ccviiiiiiiieiiecie ettt ettt ettt e et e e e e eeaneee s
2.2DANE tECAMICZIE. .....eeeitieiieeitestt ettt ettt ettt et ae ettt sbe et eate s st e be e sabeesabeesateeeanees
2.3Ustawienie interfejsu komunikacji z urzadzeniami czytajacymi Karty...........cccoeveeeviencnireenieeeennnn.

Spis tabel

Tabela 1: EIemMenty PYtKI......cocuiiiiiecieece ettt e e be e e sar e e enaaae e e e esnnsaaeeeeannnns
Tabela 2: Parametry MOAUIUL........cooiiiiiii ettt e et e e e
Tabela 3: Parametry eleKtIryCzZNe. ........cc.eiiiiiiiiiiiieie ettt et et e e e e s eneeeas
Tabela 4: Ustawienie interfejsu urzadzenia podrzednego 1.........cccoeviiriiiiiiiiiienieiieee e
Tabela 5: Ustawienie interfejsu urzadzenia podrzednego 2..........ccoeevieviiiiiiiniieniienieeeee e

Indeks ilustracji
[lustracja 1: Wymiarowanie / elementy phytKi.........oooeiioiiiiiiiieie et



NKP-2 — Podsumowanie

1 Podsumowanie

NKP-2 jest kontrolerem przejscia zbudowanym z mys$la o wspoOtpracy z systemem
kontroli dostepu NACS. Dzieki wbudowanej pamigci kart, grup uzytkownikéw oraz
harmonogramoéw kontroler odpowiednio zaprogramowany przez system jest w stanie pracowaé w
trybie offline jak i online. Kontrolery moga by¢ grupowane przy pomocy oprogramowania NACS
w zespot urzadzen (kontrolerow i czytnikéw) sterujacych przejsciem. W trybie offline tylko jedno
urzadzenie pelni role urzadzenia nadrzednego i to ono podejmuje decyzje dotyczaca dostepu do
strzezonej strefy. Kontroler posiada zegar czasu rzeczywistego oraz rejestr zdarzen, do ktorego
zapisywane s3 informacje o zdarzeniach dotyczacych kontrolowanego przejscia, kiedy serwer
systemu jest nieaktywny. PrzejScie pomiedzy trybami z online na offline jest praktycznie
niezauwazalne. Po odzyskaniu potaczenia serwer automatycznie odczytuje zarejestrowane
zdarzenia 1 zapisuje je do bazy danych, przez co zachowana jest integralno$¢ danych w systemie.
Kontroler przejscia pozwala na podiaczenie do dwoch czytnikow kart zblizeniowych lub
klawiatur dzieki czemu kontrola przejscia jest dwukierunkowa.

Kontroler posiada nastepujace funkcjonalnosci:

- wsparcie do dwoch czytnikow jednocze$nie ze wsparciem interfejsu RS-232, 1-Wire,
Wiegand,

- pamig¢ konfiguracji kontroli dostgpu ograniczona do przypisanego przejscia,
- podtrzymanie bateryjne zegara RTC.

- interfejs CAN 2.0B 250Kbps,

- unikalny numer seryjny,

- sterowanie peryferiami podtgczonych czytnikow (LED, buzzer),

- wbudowany przekaznik oraz 2 porty wejscia/wyjscia (otwarty kolektor),

- mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania przez magistralg CAN.

Firmware urzadzenia na specjalne Zyczenie moze by¢ modyfikowany w celu dodania wsparcia
dla elementow kontroli dostepu firm trzecich.

Ptytka urzadzenia NKP-2 moze zosta¢ zamknigta w obudowie OKW-B6503114.
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NKP-2 — Podtgczenie oraz dane techniczne

2 Podtaczenie oraz dane techniczne

2.1 Elementy ptytki drukowanej
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llustracja 1: Wymiarowanie / elementy plytki.
Tabela 1: Elementy plytki.
Oznaczenie na rysunku Pelniona funkcja
RELAY Przekaznik.
BAT Bateria podtrzymujaca zegar CR2032.
F Przycisk stuzacy do powrotu do ustawien fabrycznych.
S Dioda stanu informujgca o komunikacji CAN.
J1 Przetacznik wyboru interfejsu urzgdzenia (np.: czytnika) podrzednego 1.
J2 Przetacznik wyboru interfejsu urzadzenia (np.: czytnika) podrzednego 2.
1 +Vzas (in) — zasilanie modutu, potencjat dodatni.
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NKP-2 — Podtgczenie oraz dane techniczne

Oznaczenie na rysunku

Petniona funkcja

2 GND (in) — zasilanie modutu, potencjat ujemny.

3 Wyjscie 1 stykow przekaznika.

4 Wyijscie 2 stykdéw przekaznika.

5 Czytnik 2. +Vzas (out) zasilanie modutu podrzednego, potencjat dodatni.
6 Czytnik 2. GND (out) zasilanie modutu podrzednego, potencjat ujemny.
7 Czytnik 2. RS232 RX/1Wire/Wiegand A.

8 Czytnik 2. RS232 TX/-/Wiegand B.

9 Czytnik 2. Przycisk (in).

10 Czytnik 2. Buzzer (out).

11 Czytnik 2. LED1 (out).

12 Czytnik 2. LED2 (out).

13 101

14 102

15 CAN_H®

16 CAN_L®

17 Czytnik 1. +Vzas (out) zasilanie modutu podrzednego, potencjat dodatni.
18 Czytnik 1. GND (out) zasilanie modutu podrzednego, potencjat ujemny.
19 Czytnik 1. RS232 RX/1Wire/Wiegand A.

20 Czytnik 1. RS232 TX/-/Wiegand B.

21 Czytnik 1. Przycisk czytnika (in).

22 Czytnik 1. Buzzer czytnika (out).

23 Czytnik 1. LED1 czytnika (out).

24 Czytnik 1. LED2 czytnika (out).

(1) — Na obu koncach magistrali CAN powinny znajdowac si¢ rezystory terminujgce uwzgledniajace
rozmiar sieci. Przy krotkiej linii zaleca si¢ stosowanie rezystoréw 120 Ohm.

2.2 Dane techniczne

Tabela 2: Parametry modutu

Parametry modutu NKP-2

Napiecie zasilania 8-12V
Maksymalny pobdr pradu 450 mA
Temperatura pracy 0°c - +65°C
Maksymalny prad wyjs¢ typu otwarty kolektor 500mA
Maksymalny sumaryczny prad wyjs¢ 1A
Transmisja CAN 2.0B 250Kbps
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NKP-2 — Podtgczenie oraz dane techniczne

Tabela 3: Parametry elektryczne.

Wartos¢é .
Nr Symbol Charakterystyka - Jednostki Komentarz
Min. ‘ Typ. ‘ Maks.
Parametry zasilania
1 VPower Napiecie zasilania | +8.0 - +12.0 \
2 IPower Prad zasilania - 150 - mA W zaleznosci od
obcigzenia
interfejsu
szeregowego oraz
podtgczonych
urzgdzen
podrzednych.
Parametry interfejsu CAN
5 Vcanh(r), CANH, CANL 2.0 - 3.0 Y,
Vcanl(r) napiecie
recesywne linii
6 Vcanh(d) | CANH dominujgce | 2.75 - 4.5 \%
napiecie wyjsciowe
7 Vcanl(d) CANL dominujgce 0.5 - 2.25 V
napiecie wyjsciowe
8 Vdiff(r)(o) Recesywne -500 - +50 mV
réznicowe napiecie
wyjsciowe
9 Vdiff(d)(0) Dominujace 1.5 - 3.0 V
réznicowe napiecie
wyjsciowe
10 Vdiff(r)(i) Recesywne -1.0 - +0.5 \
réznicowe napiecie
wejsciowe
11 Vdiff(d)(i) Dominujace 0.9 5.0 \Y,
réznicowe napiecie
wejsciowe
12 Rdiff Roéznicowa 20 - 100 kQ
rezystancja
wejsciowa

2.3 Ustawienie interfejsu komunikacji z urzgdzeniami czytajacymi
karty.

Tabela 4: Ustawienie interfejsu urzqdzenia podrzednego 1.

Ustawienia zworek J1 Interfejs urzadzenia podrzednego

HH

Interfejs 1Wire / Wiegand.
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HH Interfejs RS-232C.

Tabela 5: Ustawienie interfejsu urzqdzenia podrzednego 2.

Ustawienia zworek J2 Interfejs urzadzenia podrzednego
E E Interfejs RS-232C.
E E Interfejs 1Wire / Wiegand.
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